KOLABORATIVNI SVAROVANI

V ramci kolaborativni robotizace pfedstavujeme
kolaborativni svafovaci pracovi$té 0.S.K.A.R.,

¢ili Opravdovy Svarovaci Kolaborativni Adaptabilni Robot,
postavené na FANUX CRX a svafovacim zdroji KEMPPI.

Seznamte se konecné s nékym, komu nevadi pfescasy,
jednoduSe se programuje, rad pracuje o vikendech
a zaplatite ho jen jednou.

EARC:

VYHRADNI ZASTOUPENI KEMPPI PRO CESKOU REPUBLIKU AKCIOVA SPOLECNOST



MODULARNI PRISLUSENSTVI ROBOTICKEHO PRACOVISTE

- prehledny TFT disple;j
- bezzkratové zapalovani oblouku - TSI
- moznost vyuZiti svafovacich SW pro zvySeni produktivity svafovani dané aplikace
- SW WiseSteel pro minimalizaci svafovaciho rozstfiku (v zakladni vybavé)

Svarovaci zdroj Kemppi FastMig X5

Pfipojovaci napéti
Svatovaci rozsah
Vystup pfi 40 °C
Hmotnost (bez pfisl.)
Podavaé dratu
Chladici jednotka

400V

15A/12 V-400 A/42 V
100% ED = 350 A
39 kg

X5 feeder

X5 cooler

Svafovaci stiil 2 000x1 000 mm
2 nezavisla pracovisté

Tlou$tka prac. desky

15 mm

Tolerance prac. plochy 0,5 mm na 1.000 mm

Primér dér
Pracovni mfizka
Nosnost stolu

28 mm
[00xI00 mm
2.000 kg

Roboticky svafovaci zdroj
Kemppi A7 350 A (450 A)

400V
20A/12 V-350 A/46 V
100% ED = 330 A

Pfipojovaci napéti
Svafovaci rozsah
Vystup pfi 40 °C

Kolaborativni robot Fanuc CRX - 10iA/L

Dosah 1.418 mm )

(Fanuc CRX-10iA 1.249 mm) Hmotnost (bez pfisl.) 40,2 kg
Nosnost 10 kg Podavac dratu A7 Wire feeder
Hmotnost 40 kg Chladici jednotka cooL X
H!gh linear speed 1.000 mm/s - integrovanay signdl TAST a okamZité reagujici dotykovy senzor
High speed mode  2.000 mm/s pro vyhledavani svard
Pfipojovaci napéti 230 V - Touch Sensing pro bezchybné svafovani

- moznost vyuziti svafovacich SW pro zvySeni produktivity svafovani dané aplikace

vyhody kolaborativniho pracovisté 0.S.K.A.R.

® Rychla instalace typu Plug and play - umisti, zapoj a svafuj ® Neni nutné oploceni pracovi$té = moznost kooperace s obsluhou

® Rychlé programovani vyrobkl vedenim pohybu ruky nebo svarecem

- idedlni i pro men§i série ® Rychlé premisténi mezi pracovisti - pomoci pfipojnych bodi Ize

] y A P umistit ke svafovacimu stolu nebo svafovacim pfipravkim pro

® Plnohodnotny robot pro svafovaci aplikace - vyhleddvani svaru P prip P
P . ) . . stavajici ruéni vyrobu

a svarové trajektorie, proudovd sonda, weaving/oscilace

(svafovéni kyvavym pohybem), pfidéni rotacni osy nebo

opétovné zapdleni oblouku

® Udrzeni konstantni kvality a zrychleni vyrobnich ¢asi

® Moznost pouZiti svafovaciho zdroje i pro ruéni svafovani
® High speed mode 2 000 mm/s - pfi pouZiti zabezpecovacich v pfipadé, Ze robot nema préci

prvk( Ize Fanuc CRX pouZit jako béZny primyslovy robot ® Neni nutny ochranny oblek, robot je celokovovy
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